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智能制造

【新型分布式触感压力传感器 有望变革机器人与义肢领域】

根据媒体信息缩编，原文来源于《Key Engineering Materials》

英国西苏格兰大学的一支研究团队，介绍了一套有望革新

机器人与义肢的开创性压力传感器系统。这套传感器由 3D 石墨

烯泡沫制成，并且利用了该材料的压阻特性，可在受到机械应

力时动态改变电阻，轻松检测并适应所需的压力范围。该系统

可应用到从手术到精密制造等一系列实际应用中，有望对机器

人技术的使用方式产生变革性影响。

【机器人有了自我意识 可探索研究自身模型】

根据媒体信息缩编，原文来源于《Science Robotics》

哥伦比亚工程公司的一个团队开发出一种机器人，可在没

有人类帮助的情况下从零开始学习其自身情况。这个机器人对

着镜子观察自己，通过内部深度神经网络完成自我学习。这种

机器人可应用到无人工厂，如用来检测某些东西移动不正确并

自行操作或寻求帮助。

https://www.scientific.net/KEM.922.79
https://www.science.org/doi/10.1126/scirobotics.abn1944


【基于 EarHealth 蓝牙耳塞系统 能准确诊断常见耳疾】

根据媒体信息缩编，原文来源于 UBNow

纽约州立大学布法罗分校研究人员领导的团队使用蓝牙耳

塞和深度学习人工智能系统，可以诊断常见的耳部疾病。该系

统使用类似声纳的音频鸣叫来绘制耳部结构，创建每个用户独

特的内耳形状配置文件。系统可以以有效、负担得起和友好的

方式监测耳朵的健康状况。

【以萤火虫为灵感 打造发光机器人】

根据媒体信息缩编，原文来源于《IEEE Robotics and Automation Letters》

美国麻省理工学院（MIT)）的科研人员受到萤火虫的启发，

研制了形似昆虫的飞行机器人。它利用电致发光的软质人工肌

肉控制翅膀进行飞行，并在飞行时发出彩光，使机器人相互沟

通。这种微型飞行机器人可以执行搜索和救援任务。

【可编程微纳米机器人 有望对抗微塑料危机】

根据媒体信息缩编，原文来源于《Nature Communication》

布尔诺工业大学的 Martin Pumera 利用多功能 MXene 氧化

物微型机器人实现了运动捕获纳米塑料的工作。这种微纳米机

器人可以采用磁控制的方式收集纳米塑料，另外，选用价格便

宜且便于携带的电极为研发新型微型机器人提供了可能。这项

技术有望加速微塑料的净化和检测过程，保护环境。
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https://www.buffalo.edu/ubnow/stories/2022/08/ear-health.html
https://ieeexplore.ieee.org/document/9786652
https://www.nature.com/articles/s41565-022-01199-w
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