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生物医药 

【人造模拟细胞成功研发 实现活细胞基本功能 】 

根据媒体信息缩编，原文来源于《Nature》 

美国纽约大学和芝加哥大学的研究人员开发出一种人造细

胞状结构，能利用无机物自主摄取、加工和排出物质，重现活

细胞的基本功能。这项研究为创造“模拟细胞”提供了蓝图，

其潜在应用范围包括药物输送、环境科学等。 

为了设计模拟细胞，研究人员使用聚合物创造了一种红细

胞大小的球状膜，用于控制进出细胞的物质。他们在球状膜上

钻了一个纳米微孔，创造了一个模仿细胞蛋白质的物质交换通

道。 

研究人员在不同的环境中测试了模拟细胞，结果发现，它

们不仅能从周围的水中摄取颗粒或杂质，还可以吞噬大肠杆菌

并将其困在膜内，这说明它们有潜力用于清除水中的微小污染

物，并可能提供了一种对抗体内细菌的新方法。 

将来，这种模拟细胞还能用于药物输送，因为它们在被激

活时可以释放出预先加载的物质。 

 

https://www.nature.com/articles/s41586-021-03774-y


【恢复自然杀伤细胞功能 有效治疗复发性 HPV 疾病】 

根据媒体信息缩编，原文来源于《the New England Journal of Medicine》 

美国国立卫生研究所 Andrea Lisco 团队研究了自然杀伤细

胞功能恢复治疗复发性人类乳头瘤病毒（HPV）疾病的效果。 

研究组报道了一名青年男子病例，他在青春期患有由单纯

疱疹病毒引起的脑炎，目前表现为由 HPV 引起的多发性复发性

皮肤和黏膜病变。 

研究组发现该患者在 X—连锁白细胞介素—2 受体亚单位 γ

基因中存在致病性种系突变，在 T 细胞中发生体细胞恢复，但

在自然杀伤（NK）细胞中未发生。异基因造血细胞移植导致

NK 细胞毒性恢复，皮肤微生物组正常化，所有 HPV 相关疾病

持续缓解。研究表明，NK 细胞毒性在抑制 HPV 定植和随后的

HPV 相关增生或发育异常病变中发挥作用。 

智能设备 

【甲虫仿生智能设备 可实时监测皮肤病】 

根据媒体信息缩编，原文来源于《Science》 

    加拿大麦吉尔大学从大自然中汲取灵感，模仿雄性潜水甲

虫，发明了一种个性化皮肤护理智能一体式设备。该设备由微

柱塞和水凝胶组成，可黏附在皮肤表面，同时收集和监测体液，

实时监测皮肤的健康状况，为更准确地诊断和治疗痤疮等皮肤

病铺平了道路。 

  雄性潜水甲虫是一种水生昆虫，它们进化出一种特殊的黏

性毛发，称为刚毛，能帮助其在水下附着在配偶身上。其前腿

上的刚毛具有独特的吸盘状结构和空腔，可以使其牢固地附着

https://www.nejm.org/doi/10.1056/NEJMoa2102715
https://www.science.org/doi/10.1126/sciadv.abf5695


在潮湿和不规则表面上。 

  受雄性潜水甲虫的启发，研究人员发明了微型人工吸盘，

可以黏附在皮肤上，同时收集和监测体液。他们将捕获液体的

水凝胶嵌入到微型柱塞中，以监测 pH 值水平。水凝胶会及时从

表皮吸收液体以增强黏附性，并随着皮肤酸度的不同改变颜色，

从而指示皮肤的 pH 值。 

  结合机器学习技术，研究人员还开发了相应的软件应用程

序，可以根据水凝胶的颜色自动量化 pH 水平。此外，该设备还

可用来检测皮肤病（如痤疮）的早期迹象。 

【仿水黾微型机器人 可编程多模态运动】 

根据媒体信息缩编，原文来源于《Chemical Engineering Journal》 

中科院沈阳自动化研究所微纳米课题组科研人员在微型机

器人领域取得新进展。科研人员研究的仿水黾微型机器人可在

红外光与磁场的联合驱动下实现可编程多模态运动，在微型机

器人联合驱动、微流控输运、环境监测治理等方面具有重要作

用。 

研究人员从自然界的水黾中获得灵感，开展了超疏水材料

制备及机器人多场联合驱动的研究，结合聚二甲基硅氧烷、石

墨烯、磁性颗粒，制备了具有光响应、磁响应及超疏水特性的

复合材料，加工出仿水黾微型机器人。在具体操作和性能上，

结合微型机器人的光敏特性，科研人员利用红外激光实现了微

型机器人在水面的可控运动；基于磁驱动技术与材料的超疏水

特性，科研人员实现了微型机器人在水面的快速游动、跳跃及

翻滚动作。 

https://www.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S1385894721009827?via%3Dihub


该研究实现了新材料制备与多场驱动技术的融合，为仿昆

虫机器人的研究提供了新思路。 

电子信息 

【高保真无激光通用控制 助力量子计算机发展】 

根据媒体信息缩编，原文来源于《Nature》 

目前已证明分别使用紧密聚焦的激光束或通过相对于激光

束移动离子，可实现捕获离子量子位的普遍控制，但保真度较

低。无激光缠绕方法可通过利用为无线通信开发的微波技术提

供更好的可扩展性，但到目前为止，其性能落后于最好的激光

方法。 

牛津大学研究人员通过创建对称和反对称的最大纠缠态，

修正了初始化误差，证明了两个捕获离子量子位的高保真无激

光通用控制。 

他们使用了一种基于射频磁场梯度与微波磁场相结合的方

案，该方案对多个退相干源具有强鲁棒性，并且基本上可用于

任何捕获的离子种类。该方案有可能在不增加控制信号功率或

复杂性的情况下，对大规模捕获离子量子处理器中的多对离子

同时执行纠缠操作。 

  将该技术与通过阱集成光子学和阱集成光子探测器传输的

低功率激光相结合，进行量子比特读出，为可扩展、高保真、

全芯片集成的离子阱量子计算提供了机会。 
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