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生物医药

【应用液体活检 监控肺癌病情】

百泰生物药业有限公司信息员孙伟红提供，原文来源于生物通

一项新的回顾性临床研究显示，晚期非小细胞肺癌（NSCLC）

的液体活检和组织活检结果具有可比性，证明了液体活检在监

控患者治疗效果上的临床作用。

巴塞尔大学医院、波尔图大学以及圣若昂医院的研究人员

对 159 名非小细胞肺癌患者的组织样本和液体活检样本进行了

分析。对于在诊断同时进行新一代测序（NGS）分析的 94 名患

者，88%的组织和血浆样本呈现出相同的临床相关突变。当医生

通过放射扫描监控疾病进展时，可能需要几周甚至几个月的时

间才能观察到明显的复发迹象。相比之下，多项研究已经强调，

液体活检能够鉴定与耐药性相关的遗传标志物，甚至在临床症

状出现之前。

这项研究是一个很有价值的例子，说明了在常规实践中使

用液体活检的潜力。

http://www.ebiotrade.com/newsf/2019-5/2019516173645804.htm


【简单廉价血液检测 准确筛查 7 种癌症 】

百泰生物药业有限公司信息员孙伟红提供，原文来源于《Nature》

约翰霍普金斯医学院癌症中心的研究人员开发出了一种简

单的血液检测新方法，通过分析癌细胞脱落的 DNA 碎片中独特

的模式，可以检测出 7 种不同类型癌症的存在。

该研究证明，这种被称为 DELFI 的方法通过评估早期拦截

的 DNA 片段，分析血液中来自基因组不同区域 DNA 的大小和数

量以及研究 DNA 被包装在细胞核内的方式，可以准确地检测出

来自 208 名美国、丹麦和荷兰地区，患有不同阶段乳腺癌、结

肠直肠癌、肺癌、卵巢癌、胰腺癌、胃癌或胆管癌患者体内 57％

至 99％以上的血液样本中的癌症 DNA 的存在。

这种方法易于管理，简单廉价，可能比其他癌症筛查测试

（包括其他当前的 cfDNA 测试）更具成本效益。

新能源

【可控高效掺杂工艺 优化有机光伏器件】

根据媒体信息缩编，原文来源于《ACS Energy Letters》

西安交通大学金属材料强度国家重点实验室有机光电子材

料及界面课题组提出了分子掺杂有机光伏器件活性层优化模

型，揭示了掺杂剂在其中的作用机理并提出了一种可控的高效

掺杂器件制备工艺。

有机太阳能电池的光生电荷过程包括光子吸收、激子解离、

电荷传输与电荷收集四个基本步骤。目前针对这一光电转化过

程仍然缺少有效、直接的电学性能优化手段。分子掺杂剂作为

https://www.nature.com/articles/s41586-019-1272-6
https://pubs.acs.org/doi/pdf/10.1021/acsenergylett.9b00843


一种第三组分，其在体相异质结中的分布，会直接影响掺杂效

果并决定器件性能；不匹配的掺杂剂分布会导致掺杂的“零效

应”和“负效应”。然而，目前的研究并未明确分子掺杂剂在本

体异质结中的优化分布，从而使得分子掺杂有机光伏器件性能

优化缺少调控目标与实现途径。

为解决这一关键科学问题，课题组化繁为简地设计制备了

平面异质结模型器件，从而准确调控了掺杂剂在电子给体、电

子受体及异质结处的分布，在高效非富勒烯有机光伏体系中成

功实现了短路电流的提升。

材料技术

【材料素化新手段 替代合金影响远 】

根据媒体信息缩编，原文来源于《Science》

材料素化旨在通过跨尺度材料组织结构调控实现材料性能

提升，替代并减少合金元素的使用，促进材料回收和再利用。

尽管这一概念在原理上可行，但纳米结构的本征不稳定性导致

纳米金属材料热稳定性差，在较低温下即发生晶粒长大；机械

稳定性差，在外力作用下出现软化；难以规模制备等，从而给

材料素化带来困难。

卢柯和李秀艳团队在塑性变形制备的纳米晶纯金属中发现

了临界晶粒尺寸下的晶界自发驰豫以及由此导致的材料热稳定

性和机械稳定性的反常晶粒尺寸效应。这一发现，使材料素化

成为可能。

该研究不但可以大幅度提升材料性能，而且还将对材料及

https://science.sciencemag.org/content/364/6442/733


器件的制造产生深远影响。

人工智能

【机器人戴智能手套 有望获得人类触感】

根据媒体信息缩编，原文来源于《Nature》

美国麻省理工学院团队报告研发出一种装配了传感器的

“人工智能手套”，可以学习识别单个物体、估算重量和应用触

觉反馈。这一成果有助于未来设计假体、机械工具和人机交互

系统。

这种触觉手套由一张力敏薄膜和导电线网络组成的传感器

阵列制造。电极与薄膜之间的每一个重合点都对垂直力敏感，

并会记录通过薄膜的电阻。研究人员带上手套单手操控物体，

由此记录了一个大规模的触觉图谱数据集。数据集包含手指区

域的空间关联和对应力，它们代表了人类抓握的触觉特征。

这一技术的未来应用将非常广泛，譬如可用于机器人手术。

这一领域此前最大的局限之一就是机器人缺乏人类外科医生操

作的“手感”，增加了手术的不确定性和风险性，但通过力触觉

反馈机制，可以让手术机器人将触觉实时传递给主刀医生以及

处理器，进一步将人工智能医疗精准化。
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