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智能制造

【柔性手部外骨骼机器人 助力卒中患者手部康复】

根据媒体信息缩编，原文来源于《IEEE Transactions on Robotics》

中科院沈阳自动化研究所科研人员面向手部康复，设计了

一种具有灵巧操作能力的柔性手部外骨骼机器人，可提升脑卒

中患者手部的灵活性。该方法缩短了穿戴者对外骨骼机器人的

适应时间，降低了人体能量消耗，实现了穿戴者对机器人助力

模式的自主、连续、随意控制。该项研究以最少的驱动器数量

实现了人手拇指三维运动，辅助中风患者完成拇指环、抓、捏、

松、写等各种训练任务，为患者实现正常生活提供了可能。

【固液转化自如 机器人能“穿笼”】

根据媒体信息缩编，原文来源于《Matter》

一项研究报道了一款微型机器人，它可以在液态和固态之

间转换，改变形状，从而在人难以接近的地方完成任务，甚至

可以逃离笼子。科研人员用液态金属镓与钕、铁、硼制成的磁

性材料碎片混合，制成了这种毫米大小的机器人。这种机器人

未来可用来完成特殊医疗、空间站修补等人力难以企及的工作。

https://ieeexplore.ieee.org/document/9997138
https://www.sciencedirect.com/science/article/abs/pii/S2590238522006932?via%3Dihub


【3D 打印“心脏” 与真心无异】

根据媒体信息缩编，原文来源于《Science Robotics》

美国麻省理工学院工程师团队开发出一种程序，可 3D 打印

患者的心脏复制品，并可控制其泵送动作。研究人员首先将患

者心脏的医学图像转换为 3D 计算机模型，然后使用基于聚合物

的墨水 3D 打印出与患者心脏形状一模一样的外壳。该研究有助

于帮助医生根据患者特定的心脏形态和功能定制治疗方案。

【多机制导航微型机器人 实现在生理环境中行走】

根据媒体信息缩编，原文来源于《Advanced Science》

以色列特拉维夫大学和以色列理工学院的研究人员合作开

发了一种混合微型机器人，可使用电和磁两种不同的机制进行

控制和导航。这种机器人能在生物样本中的不同细胞之间导航，

区分不同类型的细胞，然后运输所需的细胞进行遗传分析等进

一步研究。这项研究可用于医学诊断、药物运输和筛查等领域。

【光流体力硅藻机器人 高效移除生物威胁物】

根据媒体信息缩编，原文来源于《Advanced Science》

暨南大学纳米光子学研究院的科研人员在光控微纳生物机

器人领域取得重要进展。研究人员提出了一种基于光学导航旋

转的光流体力硅藻机器人，硅藻旋转起来产生的光水动力可轻

松收集、捕获尺寸小至 100 纳米的目标物。该方法将助力基于

活细胞研究的生物制造、疫苗研制等生物医学应用。
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