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智能制造

【磁性细菌机器人 可精准靶向肿瘤】

根据媒体信息缩编，原文来源于《Science Robotics》

苏黎世联邦理工学院的团队找到了一种让含有氧化铁颗粒

而具有天然磁性的细菌有效穿过血管壁来对抗肿瘤的方法。在

细胞培养和小鼠实验中，在血管壁处施加在肿瘤上的旋转磁场

可以推动细菌以圆周运动向前运动，这提高了细菌穿过附近长

有癌细胞的血管壁的能力。这种细菌可以作为“渡轮”将药物

通过血液输送到肿瘤，从而大幅度提高癌症治疗的功效。

【多功能 3D 打印机 助力多领域应用】

根据媒体信息缩编，原文来源于《Scientific Reports》

英国剑桥大学研究人员开发了一种多功能 3D 打印机。该打

印机可以接受不同的几何输入，以创建具有不同特征的打印；

更为重要的是其控制程序完全开放，用户能重新设置并进行功

能扩展，以实现前所未有的 3D 打印设计。这种打印机有潜力为

组织工程、软机器人、食品和环保材料加工等不同领域的创新

3D 打印打开大门，为现有的商业打印机提供可行的替代方案。

https://www.science.org/doi/10.1126/scirobotics.abo0665
https://www.nature.com/articles/s41598-022-16008-6


【微型机器人新突破 制造速度快一万倍】

根据媒体信息缩编，原文来源于《NANO·MICRO small》

科学家们开发出一种大规模生产可生物降解微型机器人的

方法。与现有的双光子聚合方法相比，这种方法可以使制造速

度提高 1 万倍以上。在外部磁场的控制下，微机器人可以移动

到指定的位置，用于输送细胞和药物，未来能极大地提高定向

精准治疗的效率。

【模仿植物生长合成材料 提升软体机器人灵活性】

根据媒体信息缩编，原文来源于《科技日报》

美国科学家受植物生长的启发，开发出一种通过挤压工艺

使材料生长合成的方法，可以用来制造出更好的软体机器人。

利用这种新工艺，机器人可以用液体而非固体合成材料来制造，

材料通过一个开口形成某种特定的形状。这种软体机器人可以

进入那些地形复杂、人类难以到达的地方，甚至在人体内导航。

【自然界生物带来发明灵感 多功能光驱动机器人诞生】

根据媒体信息缩编，原文来源于《Applied Materials & Interfaces》

中国联合研究团队开发出一种内置多孔结构的多功能光驱

动和多场景应用的仿生机器人。通过合理的设计和对光的有效

控制，驱动薄膜可以像弹涂鱼一样具备在空气介质中弯曲、空

气与液体界面上游动、液体介质跳跃等行为。这种驱动薄膜可

应用在微型机器人、传感器和响应性运动等领域。
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